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ST 3124 KNX Aktuator zaluzie DC
4-kanalovy je Speciadlny ovladda¢ navrh-
nuty na riadenie zaluzii umiestnenych v
izola¢nych sklach.

Je uréeny na ovlddanie motorov DC 24V
alebo motorovych ovladacich dosiek Scre-
enTronic® v hornom profile zalluzie po-
mocou 2-vodi¢ového kabla s moznostou
prevratenia polarity.

MONTAZ

VSeobecné informacie:

Pri montazi produktu je potrebné zohlad-
nit vSetky dostupné informacie, vratane
pokynov na montaz a prevadzku zaluzii a
systému izola¢nych skiel.

UPOZORNENIE:

Zariadenie musi byt namontované a
uvedené do prevadzky poverenym elek-
trikarom.

- Je nevyhnutné dodrzZiavat vietky platné
bezpecnostné predpisy.

- Zariadenie sa nesmie otvarat.

- Pri planovani a montazi elektrickych zari-
adeni je potrebné zohladnit prislusné
smernice, predpisy a normy platné vo
vasej krajine.

PRIPOJENIE

ST3124  KNX  Aktuator zaluzie DC
4-kanalovy je navrhnuty na montdz DIN
kolajnice so $irkou 4 modulov (71 mm).

Cislo Popis Poznamka
pripojenia
1 Uzemnenie (pre

skupinu zaluzii 1/2)  Napajanie pre
skupinu zalazii
2 +24V DC (pre 1a2
skupinu zaluzii 1/2)

3 Skupina zaluzii 1a
Skupina zaluzii
. . 1(max. 4
4 Skupina zaluziilo  motory)
5 Skupina zaluzii 2a
Skupina zaluzii
. . 2 (max. 4
6 Skupina zaluzii 2b  motory)
7 Uzemnenie (pre

skupinu zaluzii 3/4) Napajanie pre
skupinu zalazii
8 +24V DC (pre Zas
skupinu zalazif 3/4)

9 Skupina zaluzii 3a
Skupina zaluzii
. . 3 (max. 4
10 Skupina zaluzii 3b  motory)
n Skupina zaluzii 4a
Skupina zaluzii
. . 4 (max. 4
12 Skupina zaluzii 4b  motory)
13 KNX-
Pripojenie KNX
14 KNX+
Kazdy z wvystupov (kanalov) dokaze

pohanat az 4 Zaluzie vybavené motor-
ovymi ovladdacimi doskami ScreenTronic®
(za predpokladu pouzitia 2 pdvodnych
spinacich elektrickych zdrojov Screen-
Tronic® ST1108).

SCHEMY ZAPOJENIA

Pripojovaci kabel:

ST81xx, ST83xx alebo ST85xx

3 x 0,34mm?2 max. 30m na zallziu

Kazda zalldzia je vybavena vlastnym pri-
pojovacim kablom (3-poélovym), ktory je
pripojeny k ovladaniu.

Na ucely udrzby je dolezité zabezpecit
pristup k datovému vodi¢u kazdej
zalazie.
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SKUPINOVE OBJEKTY
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Nazov

Bezpecnost

Zaluzia 1 Nahor/Nadol

ZalUzia 1 Stop/Krok

Zaluzia 1 NakldRanie lamely

Zaluzia 1 Deaktivovat prikazy Nahor/Nadol Zapnut/Vypnut
Zaluzia 1 Deaktivovat prikazy na naklananie lamiel Zapnut/Vypnut
ZalGzia 1 Nahor/Nadol (automaticky rezim)

Zaluzia 1 Stop/Krok (automaticky rezim)

ZalUzia 1 Automatika Zapnut/Vypnut

ZalUzia 1 Referenény pohyb

Zaluzia1Lamela

Zaluzia 2 Nahor/Nadol

Zaluzia 2 Stop/Krok

ZalUzia 2 Naklahanie lamely

ZalUzia 2 Deaktivovat prikazy Nahor/Nadol Zapnut/Vypnut
ZalUzia 2 Deaktivovat prikazy na naklananie lamiel Zapnut/Vypnut
ZalGzia 2 Nahor/Nadol (automaticky rezim)

Zaluzia 2 Stop/Krok (automaticky rezim)

Zallzia 2 Automatika Zapnut/Vypnut

ZalUzia 2 Referenény pohyb

Zaluzia 2 Lamela

Zaltzia 3 Nahor/Nadol

Zaluzia 3 Stop/Krok

ZalUzia 3 NaklaRanie lamely

Zaluzia 3 Nahor/Nadol

Zaluzia 3 Deaktivovat prikazy na naklananie lamiel Zapnut/Vypnut
Zaluzia 3 Nahor/Nadol (automaticky rezim)

Zaluzia 3 Stop/Krok (automaticky rezim)

Zallzia 3 Automatika Zapnut/Vypnut

Zaluzia 3 Referenény pohyb

Zaluzia 3 Lamela

Zaluzia 4 Nahor/Nadol

ZalUzia 4 Stop/Krok

ZalUzia 4 Naklananie lamely

Zaluzia 4 Nahor/Nadol

Zaluzia 4 Deaktivovat prikazy na naklananie lamiel Zapnut/Vypnut
Zaluzia 4 Nahor/Nadol (automaticky rezim)

ZalUzia 4 Stop/Krok (automaticky rezim)

ZalUzia 4 Automatika Zapnut/Vypnut

Zaluzia 4 Referenény pohyb

Zaluzia 4 Lamela

Zallzia 1 Poéitadlo Easu prevadzky

Zaluzia 2 Po&itadlo Easu prevadzky

ZalUzia 3 Pocitadlo ¢asu prevadzky

ZalUzia 4 Potitadlo €asu prevadzky
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Typ udajov

prepinac

nahor/nadol, nahor/nadol
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prepinac
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SKUPINOVE OBJEKTY

01/ Bezpeénost

Bezpecnostny prikaz:

0 = Normalna prevadzka

1= Bezpecnostna pozicia

Po prijati hodnoty 1 alebo neobdrzani
hodnoty 0 pre ,Cas monitorovania bez-
pecnostného objektu (min)” sa zaluzie
automaticky presunu do bezpecnostnej
pozicie.

11/ Zalazia 1 Nahor/Nadol

Prikaz pohybu pre kanal zaluzie 1. Vystup
zostane aktivny pocas ,Celkového ¢asu
prevadzky (s)“

12 / ZalGzia 1 Stop/Krok

Prikaz na zastavenie alebo naklonenie pre
kanal zaluzie 1.

ZalUzia sa pocas pohybu zastavi. V
opac¢nom pripade sa vykona naklonenie
zaluzie.

13 / ZalGzia 1 Naklonenie zalazie

Prikaz na nastavenie sklonu zallUzie 1s
funkciou stmievania.

Poskytuje dalSie moZnosti ovladania pre
miestne ovladacie spinace.

Naklananie prebieha, az kym ovladacie
tlacidlo neuvolni.

14 / ZalGzia 1 Deaktivovat prikazy
Nahor/Nadol

Deaktivacia pohybovych prikazov (Skupi-
novy objekt 11).

15 / ZalGzia 1 Deaktivovat prikazy
Nahor/Nadol

Deaktivacia pohybovych prikazov na nak-
lananie (Skupinové objekty 12 a 13)

16 / Zalazia 1 Nahor/Nadol
(automaticky rezim)

Prikaz pohybu z automatického rezimu
(centra ovladania zaluzii / meteorolog-
ickej stanice) pre kanal zaluzie 1. Vystup
bude aktivny poc¢as nastaveného ,Casu
prevadzky (s)*.

Tento skupinovy objekt sa vykona iba v
pripade, Ze je zapnuty automaticky rezim.
Ak je automaticky rezim aktivny, vykona
sa posledna prijata hodnota (nahor/na-
dol), a to len v pripade, Ze po poslednom
objekte 16 nebol prijaty objekt 17.

17 / ZalGzia 1 Stop/Krok

(automaticky rezim)

Prikaz na zastavenie alebo naklonenie pre
kanal zaldzie 1.

ZalUzia sa pocas pohybu zastavi. V
opac¢nom pripade sa vykona naklonenie
zaluzie.

18 / Zalazia 1 Automatika

Ovladanie a stav automatického rezimu:
0 = Automatika vypnuta

1= Automatika zapnuta

19 / Zaluzia 1 Referenény pohyb

Vystup na kanali 1 vykona specialnu
sekvenciu, ktord umozni resetovat vir-
tudlne koncové limity pre Specialny typ
zaluzie MP.

Tento skupinovy objekt nepouzivajte na
priamu kontrolu DC motora alebo zaluzii
s riadiacou doskou ScreenTronic®.

20/ Zalazia 1 Stav

Zobrazuje aktualnu

poziciu zallzie na kanali 1:

1=Zallzia je kompletne spustend a je
mozné ju naklonit (posledny pohyb pred-
stavoval kompletné spustenie Zaluzie)



0 = akakolvek ind pozicia (zaluzia nie je
kompletne spustend)

21 - 30 / Zalazia 2
Rovnaké ako skupinové objekty 11 - 20,
ale pre Zaluziu 2.

31- 40/ Zaluzia 3
Rovnaké ako skupinové objekty 11 - 20,
ale pre Zaluziu 3

41 - 50 / Zaluzia 4
Rovnaké ako skupinové objekty 11 - 20,
ale pre Zaluziu 4

51/ ZalGzia 1 Poéitadlo éasu prevadzky
Pocitadlo ¢asu prevadzky (hodiny)
pre kanal zaluzie 1.

52 / Zalazia 2 Poéitadlo éasu prevadzky
Pocitadlo ¢asu prevadzky (hodiny)
pre kanal zaluzie 2.

53 / Zalazia 3 Poéitadlo ¢asu prevadzky
Pocitadlo ¢asu prevadzky (hodiny)
pre kanal zaluzie 3.

54 [ Zalazia 4 Poéitadlo éasu prevadzky
Pocitadlo ¢asu prevadzky (hodiny)
pre kanal zaluzie 4.

VSEOBECNE INFORMACIE

Vseobecné Prevadzkovy rezim
Automatika Typ zaluzie
Zaluzia Brzda zaluzie
ZalUzia 2 Opakovat jazdu
. po dosiahnuti kone¢nej pozicie
Zaluzia 3
Pohyb
ZalUzia 4 po nakloneni zaluzie

Bezpecnostna pozicia

Cas monitorovania bezpec-
nostného
objektu (min.)

PREVADZKOVY REZIM

Vyber pripojenych typov zaluzii:
ZalGzia: BeZnd prevadzka s moznostou
zvihnutia / spustenia zallzie a naklonenia
lamely.

ZalGzia: Iba s moznostou naklanania:
Prevadzka obmedzena iba na naklananie
lamely.

Roleta: Prevadzka obmedzena iba na zd-
vihanie / spustenie zaluzie.

Prepinaci rezim: Prevadzka obmedzena
na prepinanie vystupov zapnuté / vypnuté
(Zzaluzia nebude vykonavat Ziadnu ¢innost).

TYP ZALUZIE

Tento parameter nikdy nemente (zosta-
va na hodnote 0). Umoznuje individualne
prispbsobenie podla Specifickych poziada-
viek.

BRZDA MOTORU

Pri aktivovanej brzde motoru sa vystupy v
pripade skratu uzemnia, ¢im sa zabezpedi
spravna funkcia aj pri absencii napajania.
Tato funkcia umoznuje aktivaciu motor-
ovej brzdy na priame ovlddanie DC moto-
ra. Nepouzivajte ju pre zallzie s riadiacimi
doskami ScreenTronic®.

OPAKOVANIE JAZDY

PO DOSIAHNUTI KONECNEJ POZICIE
Zallziu je mozné presunut opaénym
smerom az po dosiahnuti koncovej pozi-
cie v pébvodnom smere. Ak neposunie-
te Zaluziu do jedného smeru, pohyb do
opacného smeru bude zablokovany.

POHYB PO NAKLONENI ZALUZIE

Ak je tento parameter aktivny a zallzia je
naklonena (Skupinovy objekt 13/23/33/43),
prikaz na vykonanie pohybu sa vysle, az
ked' Cas naklonenia (doba trvania kroku
naklonenia *pocet krokov naklonenia) up-
lynie. Po nakloneni staci uvolnit ovladacie
tlac¢idlo a ZalUzia sa automaticky presunie
do svojej koncovej polohy. Akonahle up-
lynie cely ¢as naklonenia, prikaz na zastave-
nie stmievania sa uz nebude brat do Uvahy.

BEZPECNOSTNA POZICIA

Po prijati hodnoty 1 na bezpec¢nostnom
objekte alebo po neobdrzani hodnoty O
poc¢as monitorovacieho ¢asu sa zalluzie
automaticky presunu do bezpecnostnej
pozicie. VSetky operacie budu docasne
zablokované, az kym nebude bezpec¢nos-
tny rezim deaktivovany.

CAS MONITOROVANIA

BEZPECNOSTNY OBJEKT (MIN)

Ak v priebehu tohto ¢asu nie je prijata
na bezpecnostnom objekte hodnota O,
zallzie sa presunu do bezpecnostnej pozi-
cie. Tento rezim zostane aktivny, az kym
nebude bezpecnostny rezim vypnuty.

0 = monitorovanie bezpe¢nostného objek-
tu nie je potrebn

AUTOMATIKA

Vseobecné Deaktivacia ru¢nym ovladanim

Cas do spustenia automatickej
aktivacie (10 min)

Automatika

Zaldzial (deaktivacia ru¢nym ovladanim)
Zaltzia 2 Prepinatelny automaticky

~ rezim pomocou objektu auto-
Zaluzia 3 matického ovladania

ZalGzia 4 Cas do spustenia automatickej

aktivacie (10 min)
(deaktivacia ru¢nym ovladanim)

Stav objektu automatického
ovladania
DEAKTIVACIA RUCNYM OVLADANIM
NIE/ANO
Akdkolvek manualna manipulacia zaluzii
(skupinové objekty 11,12, 13) deaktivuje au-
tomaticky rezim.

CAS DO SPUSTENIA

AUTOMATICKEJ AKTIVACIE (10 MIN)
(DEAKTIVACIA RUCNYM OVLADANIM)
Po akejkolvek manipulacii so zalUziou (sk-
upinové objekty 11,12, 13) sa spusti ¢asovac.
Po uplynuti prednastaveného ¢asu (hod-
nota * 10 minut) sa automaticky rezim pre
kanal 1 opat aktivuje.

PREPINATELNY AUTOMATICKY REZIM
POMOCOU OBJEKTU AUTOMATICKEHO
OVLADANIA - ANO / NIE

Akykolvek prijaty signal na automatickych
skupinovych objektoch 18 znovu aktivuje
automatiku pre kanal 1.

CAS DO SPUSTENIA

AUTOMATICKEJ AKTIVACIE (10 MIN)
(DEAKTIVACIA RUCNYM OVLADANIM)
Po prijati hodnoty O na automatickom
skupinovom objekte 18 sa spusti ¢asovac.
Po uplynuti zvoleného ¢asu (hodnota *
10 min) sa automaticky rezim pre kanal 1
opat aktivuje.



STAV OBJEKTU AUTOMATICKEHO
OVLADANIA - ANO / NIE

Ak je stav tohto parametru aktivny, skupi-
novy objekt 18 vysle akékolvek zmeny v
automatickom rezime kanala 1 zbernici.

ZALUZIA1
Vseobecné Celkovy Cas prevadzky (s)
Automatika Doba trvania kroku naklanania
- (0,05)
Zalazia 1 .
Pocet krokov naklanania
ZalUzia 2 o . )
Uvolnenie zallzie po dosiahnuti
Zaluzia 3 koncovej polohy
ZalUzia 4 Naklananie lamiel smerom na-

hor po ukon¢eni svojho pohybu

Naklananie lamiel smerom na-
hor po ukon¢eni svojho pohybu
(automaticky rezim)

Mechanicka kompenzacia

Funkcia automatického rezimu

CELKOVY CAS PREVADZKY (S)

Tento parameter urcuje celkovy cas
prevadzky (s) najvacsej zaluzie na kanali 1.
Pohybové prikazy aktiviju vystupnu fazu
kanala 1 na nastaveny cas.

DOLEZITE:

Pri zaluziach s priamym DC motorom
tato hodnota urcuje, ako dlho trva pohyb
zalUzie nahor alebo nadol.

Pre automatické nastavenie referencnej
pozicie zalUzie s motorovou riadiacou do-
skou ScreenTronic® staci pridat 25 sekdnd
k skuto¢nému casu pohybu zaltzie.

DOBA TRVANA KROKU

NAKLANANIA (0,05)

Tento parameter urcuje dobu trvania na-
klafania lamely. Hodnota tohto parame-
tra uréuje Casovy krok v intervaloch 0,05
sekundy (napriklad hodnota 20 znamen3,
7e Cas naklonenia je nastaveny na 10

sekundy). Aby sa zabezpecilo spravne
napdjanie riadiacej dosky, je potrebné
nastavit ¢as naklonenia pre Zalluzie s ria-
diacou doskou ScreenTronic® na hodnotu
aspon 20. Kratke Casy naklonenia lamely
mozZu spdsobit, Ze Zallzie nebudd reagov-
at spravne a v najhorSom pripade mozu
poskodit elektroniku motora.

POCER KROKOV NAKLANANIA

Urcuje pocet krokov na uplné naklonenie
zaltuzie. Naklafnanie zaluzii vjednom smere
bude obmedzené tymto poctom krokov.

UVOLNENIE ZALUZIE PO DOSIAHNUTI
KONCOVEJ POLOHY

Po aktivovani tohto parametra zallzie
vykonaju po kazdom dosiahnuti koncovej
pohyb na odstranenie otrasov. Pomocou
tohto pohybu sa zallzia na kanali 1 nak-
loni do svojej konec¢nej pozicie a potom sa
nasledne nakloni do uzavretej pozicie.
Tato funkcia pomaha zabranit tomu, aby
sa lamely zamotali. Je mozné ju pouzivat
iba po predchadzajucej konzultacii s
vyrobcom zaluzii.

NAKLANANIE LAMIEL SMEROM NAHOR
PO UKONCENI SVOJHO POHYBU

Pocet krokov naklanania, ktoré sa vykona-
ju po kazdom spusteni prikazu na skupi-
novom objekte 11 (po dokonceni pohybu).
Po spusteni zaluzii nastavi tento param-
eter lamely do ich Standardnej otvorenej
pozicie.

NAKLANANIE LAMIEL SMEROM NAHOR
PO UKONCENI SVOJHO POHYBU
(AUTOMATICKY REZIM)

Plati to isté ako v predchadzajucom
pripade, ale prikazy pohybu sa vykonavaju
na skupinovom objekte 16.

MECHANICKA KOMPENZACIA (0,05s)
Predizenie doby trvania prvého kroku nak-
l&fania po zmene smeru.

Hodnota tohto parametra uréuje predize-
nie ¢asu v jednotkach po 0,05 sekundy
(napr. hodnota 5 znamena predizenie o
0,25 sekundy)

FUNKCIA AUTOMATICKEHO REZIMU
Tymto parametrom sa spusti funkcia auto-
matického rezim pre kanal 1.

V zavislosti od parametrov nastavenych v
registri Automatika sa zalUzie budu riadit
signalmi zo skupinovych objektov 16 a 17.

ZALUZIA 2
Vztahuju sa rovnaké parametre ako
pre Zaluziu 1, ale pre kanal 2.

ZALUZIA 3
Parametre, ktoré platia pre Zaltziu 1,
sa rovnako vztahuju na kanal 3.

ZALUZIA 4
Parametre, ktoré platia pre Zaltziu 1,
sa rovnako vztahuju na kanal 4.
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VAK - izola¢né a dizajnové skla
Pri Majeri 646, 956 21 Jacovce - Slovensko
www.vitriso.com, info@vitriso.com

INFORMACIE O VYROBCOVI

Pellini SpA

Via Fusari 19

26845 Codogno (LO) - Taliansko
www.pellini.net, info@pellini.net

© SK VERZIA /8. APRIL 2025



